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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghteécznej (SST)
sa wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zgdanych z
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysé&iowych, ktdre zostan
wykonane w ramach budowy ,Drég wewtrenych i uksztattowania terenu
budowy oczyszczalriciekdw w S§dziszowie ,gminie &lziszéw , pow.
jedrzejowski , wojswietokrzyskie” .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jessostana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniurealizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad
prowadzenia  robot  zwkanych ~z  wszystkimi  czyngoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz poteenia obiektow inynierskich zgodnie z dokumentacj
projektows.

Odtworzenie trasy i punktow wysad@owych

W zakres robot pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i

punktéw wysokéciowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow
gtéwnych osi trasy i punktow wysokcowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych (reperow
roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwatly, ochroneh iprzed
Zniszczeniem oraz oznakowanie w sposoOb utafeyajodszukanie i
ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz
pocztkowy i koncowy punkt trasy.



Pozostale okidenia podstawowe as zgodne z  obowizujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podeni w A-00.00.00
~Wymagania ogolne”

1.4. Ogolne wymagania dotycgece robot

Ogodlne wymagania dotygze robdét podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne”

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i
sktadowania podano w A-00.00.00 ,Wymagania ogdIlne”

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nafe stosowa pale
drewniane z gwadziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o diugsi okoto 0,50 metra.

Do stabilizacji pozostatych punktow nzyestosowa paliki
drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugn okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce stalow@&ednicy 5
mm i dtugaci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& diuga¢ okoto 0,50 m i przekroj
prostoktny.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w A-00.00.00 ,Wymagania
0golne”

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych
nalezy stosowad nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.



Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw
wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadioo
pomiaru.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w A-00.0QMI9magania
0golne”

4.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyykonane zgodnie z oboyzujacymi
Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegejod
Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg 1 wspohrzdne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaeeyo,
Wykonawca powinien przeprowadziobliczenia i pomiary geodezyjne
niezkedne do szczegbétowego wytyczenia robaot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punktgrednie osi
trasy musz by¢ zaopatrzone w oznaczenia ofegace w sposob wyray i
jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow
pomiarowych i ich oznacaew czasie trwania robot. Zeli znaki pomiarowe
przekazane przez Zamawieggo zostaq zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do
dalszego prowadzenia rob6t, to zogtanne odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepdiavidiowe]
realizacji robot naley do obowazkdéw Wykonawcy.

4.3 Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagj
projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zajeega,
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji fistwowe] albo innej osnowy
geodezyjnej, okridonej w dokumentaciji projektowe;.



4.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie
krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (8laeie granicy
robét), zgodnie =z dokumentacj projektowas oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzengtrdo w
miejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa
dobrze widoczne paliki.. Profilowanie przekrojow pppecznych musi
umazliwia¢ wykonanie nasypow iwykopow o Kksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektows.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
5.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne”

5.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem
trasy i punktéw wysokaiowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w A-00.00.00/mAQgania
0golne”

6.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w
terenie.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w A-00.00.00 ngania
0golne”

7.2. Sposob odbioru robot



Odbior robdt zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe
na podstawie szkicéw i dziennikow pomiaréw geodeysi lub protokétu z
kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiadayimerowi.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdei podano w A-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

8.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi traspunktow
wysokaciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnygiyezeniem
dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroneh iprzed
zniszczeniem i oznakowanie utatwie¢ odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

Platné¢ robdt zwiazanych z wyznaczeniem obiektdw mostowych
jest ugta w koszcie rob6t mostowych.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
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10. PRZEPISY ZWIAZANE ...

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghtécznej (SST)
Ssa wymagania dotyege wykonania i odbioru robét zgdanych ze
zdjeciem warstwy humusu w ramach budowy ,Drdg wetranych i
uksztattowania terenu budowy oczyszczatiekow w Edziszowie
.aminie $dziszéw , pow.gdrzejowski , wogwiectokrzyskie” .
Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowpmk® dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realigaob6t zwiazanych z
budowy
1.2.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia
rob6t zwhzanych ze zdgiem warstwy humusu na effokas¢ 15 cm
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.3. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjamidamymi w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”
1.4.0goIne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze robot podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3.SPRZET

3.1.0g0lne wymagania dotycgce sprztu



Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu.

Do wykonania robét zwzanych ze zdgiem warstwy humusu naie
stosowa:
~ rowniarki,
spycharki,
lopaty, szpadle i inny spitzdo recznego wykonywania rob6t ziemnych
- w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robot zsfmm
zmechanizowanym nie jest e,
koparki i samochody samowytadowcze - w przfgpatransportu na
odlegta¢ wymagagca zastosowania takiego sptua.

4. TRANSPORT

4.1.0gdblne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”
Transport humusu

Humus nalgy przemieszcaa z zastosowaniem rowniarek lub
spycharek albo przewazitransportem samochodowym. Wybérodka
transportu zaley od odlegtéci, warunkow lokalnych i przeznaczenia
humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0golne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-MMROO
~Wymagania ogolne”

Teren pod budow drogi w pasie robdét ziemnych, w miejscach
dokopdéw i w innych miejscach wskazanych w dokumgntarojektowej
powinien by oczyszczony z humusu.

5.2.Zdj ¢cie warstwy humusu
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Warstwa humusu powinna &y zdgta z przeznaczeniem do
pézniejszego #ycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow,
sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innych czymnookreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiarmusu powinno
by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaimgniera.

Humus nalgy zdejmowa& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek
lub spycharek. W wytkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie
jest wystarczace dla prawidiowego wykonania robot, wadhie mae
stanowt zagraenie dla bezpiechastwa robot (zmienna grubd warstwy
humusu, ssiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowa reczne
wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywdnyuoechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢é w miejscach okrdonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przezymera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gébokasci jego
zalegania, wysokai nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowg it
powinna by zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, S8bB
wskazana przez hyniera, wedtug faktycznego stanu wysbwania. Stan
faktyczny kgdzie stanowit podstagwdo rozliczenia czynrigi zwiagzanych ze
zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skltadow& w regularnych pryzmach. Miejsca
sktadowania humusu powinny byprzez Wykonawg tak dobrane, aby
humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczenietakza najedzaniem
przez pojazdy. Nie nalg zdejmowd& humusu w czasie intensywnych
opadow i bezpaednio po nich, aby uniki zanieczyszczenia ghnlub
Innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0g0Ine zasady kontroli jak&ci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”
Obejmuje sprawdzenie zgodciorob6t z dokumentacja projektaw
SST, i poleceniami ltyniera oraz wizualnej ocenie kompletobusungcia
humusu.

6.2.Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny
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Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie kompléto
usunecia humusu.

7.O0BMIAR ROBOT
7.1.0g0Ine zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00MO0.

~Wymagania ogolne”

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdiej warstwy
humusu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-Q0®O
~Wymagania ogolne”

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.0g0Ine ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 mwykonania robét obejmuije:

- zdjgcie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdidrogi lub
odwiezieniem na odktad.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtecznej §
wymagania dotycce wykonania odbioru wykopow w ramach budowy
.Drog wewretrznych i uksztattowania terenu budowy oczyszczaligkow

w Sedziszowie ,gminie &lziszow , pow.ddrzejowski , woj.
swietokrzyskie” .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi ohowyica
podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
realizacji robot drogowych w ramach budowyprog wewretrznych |
uksztattowania terenu budowy oczyszczatiekow w Sdziszowie
.aminie $dziszow , pow.qgdrzejowski , wojswietokrzyskie” .

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
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Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad
prowadzenia robot ziemnych w czasie wykonywanigkappw w gruntach
nieskalistych dla

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w SST D-02.00.01
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-02.00.01
3. SPRZET

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w SST
D-02.00.01.

Wykonawca jest zobawany do uaywania jedynie takiego
sprztu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu naseiwosci gruntu
zaréwno w miejscu jego naturalnego zalegania jakanezasie odspajania,
transportu, wbudowania | zeggczenia. Spet powinien by
zaakceptowany przez Ayniera. Sprzgt powinien by stale utrzymywany w
dobrym stanie technicznym.

Wykonawca  powinien  dysponava sprawnym  sprgem
rezerwowym.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w
SST D-02.00.01

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST 00021
Wykonanie wykopow powinno pagtowa w kierunku podnoszenia
si¢ niwelety aby umgliwi¢ odptyw wod z wykopu. Odwodnienie wykopu
ma na celu zabezpieczenie gruntdbw przed przewilgeoe oraz
umazliwienie pracy spretu.
Sposéb wykonania skarp wykopu poginigwarantowa ich
stateczné& w catym okresie prowadzenia robot, a naprawa uwzko
wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopah
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podckcia lub innych odspstw od dokumentacji projektowe] obza
Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby
grunty o r&nym stopniu przydatrgi do budowy nasypéw byty odspajane
oddzielnie, w sposob unierdwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktademnstw
geotechnicznych, wymaga zgodyyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwimuoy by
bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkfiadile
Inzynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, #yaje
odpowiednio zabezpiecgyprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagsszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotob
ziemnych powinno spetntawymagania, dotyeze minimalnej warteci
wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i
miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna wartgc¢ Is dla:

korpusu kategoria
ruchu KR1-
KR2
Goérna warstwa o grul§oi 1,00

20 cm

Na gkbokasci od 20 do 50
cm od powierzchni robgt
ziemnych

0,97

5.4 ODKLADY

Nadmiar gruntu uzyskanego z wykopow mglezuzy¢é do
wyréwnania terenu, zasypania dotow lub rozplantowaadwyke odwies¢
na odkifad.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci rob6t Ogolne zasady kontroli  jakdci
robot podano w SST D-02.00.01

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzergodnaGci z
wymaganiami okrdonymi w dokumentacji projektowej . W czasie kotitro
szczeglln uwag: nalezy zwréck na:
a) sposob odspajania gruntéw nie pogassyagh wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczmoskarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania 1olo po ich

zakaczeniu,

d) dokiadné& wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-02100.0
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego
wykopu.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-02100.0

Odbioru dokonuje gnier na podstawie oceny jada@ robot
pomiaréw oraz bada kontrolnych. W przypadku stwierdzenia usterek
Inzynier ustali zakres robot poprawkowych do wykonaai&Vykonawca
wykona je na koszt wtasny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-
02.00.01

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykop6éw w gruntach nieskalistych obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdt,
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wykonanie wykopu z transportem urobku na pasyb odkiad,
obejmupce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przesmie i
wytadunek,

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

zagszczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiaréw i badmboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji technicznej,

rozplantowanie urobku na odktadzie,

wykonanie, a naginie rozebranie drég dojazdowych,

rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w SST D-02.00.01.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

D -02.03.01

WYKONANIE NASYPOW

COD CPV 45233142-6
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtecznej (SST)
sa wymagania dotycce wykonania i odbioru nasypéw ktére zogtan
wykonane w ramach budowyDrog wewretrznych i uksztattowania terenu
budowy oczyszczalriciekdw w S$dziszowie ,gminie &lziszéw , pow.
jedrzejowski , wojswictokrzyskie” .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jessostana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniurealizacji robét
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji snapstosowanie przy
wykonywaniu nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona
koromg drogi i skarpami rowéw.

1.4.3Wysokas¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i
rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypuykopu.

1.4.4Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbdjest zawarta w granicach od 1
do 3 m.

1.4.6 Nasyp wysoki - nasyp, ktdrego wysakgrzekracza 3 m.
1.4.7 Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8Wykop sredni - wykop, ktorego gbokas¢ jest zawarta w granicach
od 1 do 3 m.

1.4.9Wykop gkboki - wykop, ktorego ghbokas¢ przekracza 3 m.
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1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wwpdo matej neénosci,
charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwatym osiadaniem pod
obciazeniem.

1.4.11Wskanik zagsszczenia gruntu - wielkd charakteryzujca stan
zag:szczenia gruntu, okina wg wzoru:

P

pds

gdzie:

Pd - OeStaé¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-
77/8931-12 [9], (Mg/m),

Pas - Maksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy

wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2],zakta do

oceny zagszczenia gruntu w robotach ziemnych, (M3/m

ls =

1.4.17. Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca
zag:szczalné¢ gruntdéw niespoistych, okilwna wg wzoru:
U =Y
le
gdzie:

dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dio - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan
zag:szczenia gruntu, okina wg wzoru:

gdzie:

E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszghthzeniu
badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtornghtiazeniu
badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ,Wymagania ogolne”
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
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Materiat wystpujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym,
ktory Iedzie stanowit podize nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poysehych [12] powinien
charakteryzow@ si¢ grupm nosnosci G;.  Gdy podiae nawierzchni
zaklasyfikowano do innej grupy fmosci, nalezy podtaze doprowadzi do
grupy naénosci G; zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasyp&wipny
spetnid wymagania okrdone w PN-S-02205 :1998.

Grunty i materiaty do budowy nasypoéw podaje tablic
Tab. 1. Przydatnd gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S-
02205:1998.

Przeznad Przydatne Przydatne Trese
zenie Z zastrzeenliami zastrzeenia
T Rozdro nione —gdy orngrunue
%{untys aliste skalis
%pe’r one gruntem
materiatlém
2. Zwietrzeliny i robn02|arn|stym
Rozdrobmone rumosze gliniaste
R
laski gli
grunty k mlenlste,&aszcgyste | bV yyy wbudowane w
ﬁ\Jan%gzz% Inowe 4. Piaski miejsca suche lub
otaczaki prochnlczne Z zabezpieczone od
Zoé\lgcl)r’r i, rownie Wyja1t‘ o PYastyeh | g gruntowych i
Na dolne| glinaste pr%n#;/cglg)éczr(]:zyste powierzchniowych
Wg‘sf%v@v’v sreplr?l% |I grubo, gllny I gliny pylaste |-"do nasypow nie
ponizej |drobnoziarniste, |Q@zINheow < V\Q/ZSZ ychnt 3 m,

stref naturalpe | famang3 bezpieczonych
prze%/narz 4. Piaski gliniaste 6 Gllny plaszczyste przed zawﬂgocemem

ania z domieszi Zwiezle, gI y - W migjscach
frakcji zwirowo- | zwigzie'ig suchych lub
kamienistej pylaste zmz e oraz |przegciowo
(morenowe) o iInne grunty o 8ranlcy zawilgoconych
wskazniku p’g/nncsm W 0
roznoziarnis-taci -do nasxpow nie
U=15 7. WYSIEWKI V\g/zsz
5.7Zuzle kamienne Igllnlaste 0 bezpleczonych
wielkopiecowe i |zawartgci fra 0] rze zaW| oceniem
inne Itowe] ponad 2% b po ulepszeniu
metalurgiczne ze sp0|wam|
starych zwatow
gDOWYZkeJ Slat) |8 7zuzle gdy Zwierciadto
b gl wielkopiecowe i innel wi y gruntowe]
owe metalurgiczne z zn |d u e st na
gfzwpglg\r)vel g()lwego studzenia (g % § ko osm V(\élqkszej
am|enne A at) apilarneci
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Zawartaci TraKcA 9. TIotupKi biernej gruntu
ifowe] ponizej 2% | przyweglowe podiaza
nieprzepalone - 0 0 Ograniczong]
ndci ha rozpad
10. Popioty lotne 1 |- qczne straty masy
mieszaniny d 5%
popiotowozuzlowe dy wolne
estrzenle zostan
w ypetnione
materialem
drobn02|arn|stym
gdy zal
mlejscac such ch
lub s 1zolowane od
wody
|1, ZWify i pOSpoiKi
Zwiry [ allnlast _
EOSIQOJka Piaski pylaste |i
i iaski grubo [igliniaste - od . warunkiem
Na gorne srednio- Pyly piaszczyste|ulepszenia . tych
warstwy | ziarniste pyty . |gruntdw.  spoiwami,
na- , 3. ltotupki|4; "Gliny o granicy ak|m| jak: “cement,
s%/rpow w| przyweglowe p+ynnosm mniejsze| wapno, aktywne
? - przepalone niz 35% po iofy itp.
e zawieragce mniej 5. Mieszaniny
przemar-|niz, 15% ziar poplloi wozuzlowe Z
zania mniej- wegla kamiennego |-
sz%c od 00736ezg Wysiewki n.e%gbgoé'_ar”'Ste
kamienne gliniaste qu straty masy dp
4. Wysiewki| zawartgci fl’aijI
kamienne oltowe] >2% 0 wskanlku
odpowiadaj- wielkopiecowe i inne
cy pospotkon metalurglczne
[ub zwirom Piask
drobn02|arn|ste
W
wykopac , , % ulepszang
h” i| Grunty Grunty . watpliwe i sg |Wam|
hmlejscac niewysadzinowe |wysadzinowe gemer?tfnrln wapnem
zerowy po |oia¥n| itp.)
o}
giiqbokoé
przemarz
ania
3. SPRZAET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w A-00.00.00

~Wymagania ogolne”.

3.2. Dobér spratu zaggszczapcego

23



W tablicy 2 podano, dla #aych rodzajow gruntdw, orientacyjne
dane przy doborze spitm zagszczajcego. Spret do zagszczania
powinien by zatwierdzony przez kyniera.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygeze transportu podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne”.

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powiniey¢
dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jedgetosci, technologii
odspajania i zatadunku oraz odleglo transportu. Wydajn@ s$rodkow
transportowych powinna lbyponadto dostosowana do wydajoiosprztu
stosowanego do wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odl. transportu w stosunku do dokumentagjektowej nie
moze by podstaw roszczé Wykonawcy do dodatkowej zaptaty za
transport, chybaze zwkkszone odlegkxi transportu zostaly wcgeie
zaakceptowane nadpnie przez Kierownika Projektu.

Stosowane na budowigodki transportowe powinny Byzaakceptowane
przez Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w A-00.00.80ymagania
ogolne”.

5.2. Wykonanie nasypéw

5.2.1.Przygotowanie podi@a w obebie podstawy nasypu

Przed przyspieniem do budowy nasypu najew obrbie jego
podstawy zakaczy¢ roboty przygotowawcze, okilene w SST D-01.00.00
»Roboty przygotowawcze”.

5.2.2.Zageszczenie gruntu i sa0s¢ w podtazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag:szczenia gruntow
rodzimych, zalegagych w strefie podtza nasypu, do gbokasci 0,5 m od
powierzchni terenu. Zeli wartas¢ wskanika zagszczenia jest mniejszazni
okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ podiae tak, aby
powyzsze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartcgici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie
mog by¢ osihgnicte przez bezpwednie zagszczanie podim, to naley
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podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podé& umaliwiajace uzyskanie
wymaganych wartei wskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartxi wskanika zagszczenia dla podia
nasypow do ghbokasci 0,5 m od powierzchni terenu

Nasypy Minimalna warta¢ Is dla:

0 innych drog

WYSOKGCI,

m kategoria ruchu
KR1-KR2

do 2 0,95

Dodatkowo mana sprawdz nosnos¢ warstwy gruntu podia
nasypu na podstawie pomiaru wtérnego modutu odkerim E zgodnie z
PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

5.3.1.3.Spulchnienie gruntéw w podta nasypow

Jezeli nasyp ma by budowany na powierzchni skaty lub na innej
gtadkiej powierzchni, to przed przypieniem do budowy nasypu powinna
ona by rozdrobniona lub spulchniona nalgbkas¢ co najmniej 15 cm, w
celu poprawy jej povdzania z podstagvnasypu.

5.3.2.Wybor gruntéw i materiatdw do wykonania nasypow

Wybor gruntéw i materiatdow do wykonania nasypowvpoen by
dokonany z uwzgldnieniem zasad podanych w pkcie 2.

5.3.3.Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1.0g06Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju
poprzecznego i profilu podimego, ktére okrdono w dokumentacji
projektowej, z uwzgidnieniem ewentualnych zmian wprowadzonych
zawczasu przez hyniera.

W celu zapewnienia statecZeo nasypu i jego rOéwnomiernego
osiadania nalgy przestrzeganastpujacych zasad:
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a) Nasypy naley wykonywa metod, warstwow, z gruntow przydatnych
do budowy nasypow. Nasypy powinnydwznoszone réwnomiernie na
calej szerokgxi.

b) Gruba¢ warstwy w stanie knym powinna b odpowiednio dobrana w
zaleenoéci od rodzaju gruntu i spegil uwzwywanego do zagpzczania.
Przystpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenmasipi¢
dopiero po stwierdzeniu przez zimiera prawidiowego wykonania
warstwy poprzedniej.

c) Grunty o r@nych wigciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych
warstwach, o jednakowej grudm na catej szerokwi nasypu. Grunty
spoiste naley wbudowyw& w dolne, a grunty niespoiste w gorne
warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nglewbudowyw& poziomo, a
warstwy gruntu mato przepuszczalnego (0 wsp6étcynifio<10° m/s)
ze spadkiem gornej powierzchni okoto 4%01%. Kiedy nasyp jest
budowany w terenie ptaskim spadek powiniert mpustronny, gdy
nasyp jest budowany na zboczu spadek powinief jbginostronny,
zgodny z jego pochyleniem. Uksztalttowanie powienzchvarstwy
powinno uniemaliwia¢ lokalne gromadzeniegvody.

5.3.3.2. Wykonywanie nasypéw z gruntow kamienistych lub
gruboziarnistych odpadéw przemystowych

Wykonywanie  nasypoéw z  gruntbw  kamienistych  lub
gruboziarnistych odpadow przemystowych powinno gy sic wedtug
jednej z nkej podanych metod, §e nie zostato okrdone inacze] w
dokumentaciji projektowej, SST lub przezyniera:

a) Wykonywanie nasypow z gruntow kamienistych lub gazibrnistych
odpadow przemystowych z wypetnieniem wolnych pnzesti

Kazda roztazona warstwe materiatdw gruboziarnistych o gruimd
nie wickszej n 0,3 m, naley przykry¢ warstwy zwiru, pospotki, piasku lub
gruntu  (materiatu) drobnoziarnistego. Materiatem mty wskutek
zagszczania (najlepiej spgem wibracyjnym), wypetnia si wolne
przestrzenie mdzy grubymi ziarnami. Przy tym sposobie budowania
nasypow meéna stosowaskaty oraz odpady przemystowe, ktosensickkie
(zgodnie z charakterystykpodan w tablicy 1).

5.3.3.3.Wykonywanie nasypéw na dojazdach do obiektow mogtbw

Do wykonywania nasypow na dojazdach do obiektévstowych,
na dtugdci réwnej dtugdci klina odtamu, zaleca gistosowanie gruntow
stabilizowanych cementem.
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Do wykonania nasypow na dojazdach do mostow i ukaav, bez
ulepszania gruntéw spoiwem, mphy¢ stosowanewiry, pospotki, piaski
srednioziarniste i gruboziarniste, o wské&u raznoziarnistéci U=5 |
wsp6tczynniku wodoprzepuszczadeoky > 10 m/s.

W czasie wykonywania nasypu na dojazdach ayalspeiné
wymagania ogolne, sformutowane w pkcie 5.3.3.1. &fsk zag:szczenia
gruntu k powinien by nie mniejszy ni 1,00 na catej wysokai nasypu (dla
autostrad i drég ekspresowych gorne 0,2 m nasyipd3-tablica 4).

5.3.3.4.Wykonanie nasypdéw nad przepustami

Nasypy w obgbie przepustow naky wykonywa jednoczénie z
obu stron przepustu z jednakowych, dobrzeegagzonych poziomych
warstw gruntu. Dopuszcza ¢si wykonanie przepustow z innych
poprzecznych elementéw odwodnienia w przekopach infach)
wykonanych w poprzek uformowanego nasypu. W tynypamku podczas
wykonania nasypu w obloie przekopu naly uwzgkdni¢c wymagania
okreslone w pkcie 5.3.3.6.

5.3.3.7.Wykonywanie nasypow na bagnach

Nasypy na bagnach powinny dywykonane wedtug oddzielnych
wymaga, opartych na:
a) wynikach bada gkebokadsci, typu i warunkéw hydrologicznych bagna,
b) wynikach bada prébek gruntu bagiennego z uwadhieniem okrélenia
rodzaju gruntu wypetniagego bagno, wspoétczynnikéw filtracji, bada
edometrycznych, wilgotriai itp.,
c) obliczeniach stateczici nasypu,
d) obliczeniach wielkéci i czasu osiadania,
e) uzasadnieniu ekonomicznym obranej metody budowymas
W czasie wznoszenia korpusu metodarstwows obowhzuja
0golne zasady okéne w pkcie 5.3.3.1.

5.3.3.9.Wykonywanie nasypéw w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w temipera przy
ktorej nie jest mgliwe oshgniccie w nasypie wymaganego wskika
zag:szczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntéw zamargypch lub
gruntéw przemieszanych #eiegiem lub lodem.

W czasie diych opaddwsniegu wykonywanie nasypow powinno
by¢ przerwane. Przed wznowieniem prac wngleusuraé snieg  z
powierzchni wznoszonego nasypu.
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Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie pplgej
przed rozmarzrciem zagszcz& ani uktadé na niej naspnych warstw.

5.3.4.Zageszczenie gruntu
5.3.4.1.0g0Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raapiu, powinna
by¢ zagiszczona z zastosowaniem sz odpowiedniego dla danego
rodzaju gruntu oraz wygbujacych warunkow.

Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcza od krawdzi nasypu w
Kierunku jego osi.

5.3.4.2.Grubas¢ warstwy

Grubag¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liazprzeg¢ maszyny
zag:szczajce) zaleca si okresli¢ doswiadczalnie dla kadego rodzaju
gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasadami podanypkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne warti, dotyczce grubdci warstw r@nych gruntow
oraz liczby przejazdow pych maszyn do zagzczania podano w pkcie 3.

5.3.4.3.Wilgotnas¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zagzczania powinna gy rowna
wilgotnosci optymalnej, z tolerangj
a) w gruntach niespoistych 12 %
b) w gruntach mato §rednio spoistych +0 %52 %
c) w mieszaninach popiotowadzlowych +2%, -4 %
Sprawdzenie  wilgotrimi  gruntu  naley  przeprowadza
laboratoryjnie, z agstotliwoscia okreslona w pktach 6.3.2 1 6.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotycice zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, szgzenie
warstwy naley okresla¢ za pomog oznaczenia wskaika zagszczenia lub
poréwnania pierwotnego i wtornego modutu odksztake

Kontrole zag:sszczenia na podstawie poréwnania pierwotnego i
wtérnego modutu odksztatcenia, odmych zgodnie z norm PN-S-
02205:1998 [4], naley stosowa tylko dla gruntow gruboziarnistych, dla
ktorych nie jest madiwe okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-
77/8931-12 [9].

Wskanik zagszczenia gruntdow w nasypach, ckomy wedtug
normy BN-77/8931-12 [9], powinien na calej szera@idkorpusu spetnia
wymagania podane w tablicy 4.
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Tablica 4. Minimalne wartei wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna warta¢ |Is dla:

Strefa innych drdog

nasypu kategoria
ruchu
KR1-KR2

Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,00

Nize] lezace warstwy nasypu do
gtebokasci
od powierzchni robét ziemnych: 0,97
- 0,2 do 1,2 m (inne drogi)

5.4. Odktady
5.4.1.Warunki og6lne wykonania odktadow

Roboty omowione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami
lub innymi materiatami, ktére zostaty pozyskane rasie wykonywania
wykopow, a ktore nie dala wykorzystane do budowy nasypéw oraz innych
prac zwazanych z tragsdrogows.

5.4.2.Lokalizacja odktadu

Jezeli pozwalaj na to widciwosci materiatdw przeznaczonych do
przewiezienia na odkiad, materiaty te powinny¢ by razie maliwosci
wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypania doloveztucznych
wyrobisk oraz do ewentualnego poszerzenia nasyRnkoty te powinny
by¢ wykonane zgodnie z dokumentacprojektows i odpowiednimi
zasadami, dotyezymi wbudowania i zagzczania gruntébw oraz
wskazowkami layniera.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robot podano w A-00.00.00.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega nar&@mwaniu
zgodndci z wymaganiami okigonymi w pkcie 5.2 niniejszej specyfikacji
oraz w dokumentacji projektowej i SST. W czasie tkalh nalezy zwréci
szczeglln uwag: na sprawdzenie:

a) zgodndci rodzaju gruntu z okéonym w dokumentacji projektowej i
SST,

b) zachowania ksztattu zboczy, zapewsiajgo ich stateczié,

c) odwodnienia,

d) zagospodarowania (rekultywacji) terenu po Zaizeniu eksploataci
ukopu.

6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow
6.3.1.Rodzaje badai pomiarow

Sprawdzenie jakoi wykonania nasypow polega na kontrolowaniu
zgodndci z wymaganiami ok&onymi w pktach 2,3 oraz 5.3 niniejsze]
specyfikacji, w dokumentaciji projektowej i SST.

Szczeg6bla uwag: nalezy zwréck na:

a) badania przydatroi gruntow do budowy nasypow,

b) badania prawidtow&ei wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu,
c) badania zagszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

e) odwodnienie nasypu

6.3.2.Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatr$ei gruntéw do budowy nasypu powinny dy
przeprowadzone na probkach pobranych zdkppartii przeznaczonej do
wbudowania w korpus ziemny, pochadej z nowegazrédia, jednak nie
rzadziej nt jeden raz na 3000 InW kazdym badaniu nals okresli¢
nastpujace wiaciwosci:

- skfad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],
- zawart@¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],
- wilgotnos¢ naturala, wg PN-B-04481:1988 [1],
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- wilgotnos¢ optymalra i maksymaln gestaé¢ objetosciowa szkieletu
gruntowego, wg PN-B-04481:1988 [1],

- granic ptynndsci, wg PN-B-04481:1988 [1],

- kapilarng¢ bierma, wg PN-B-04493:1960 [3],

- wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].

6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczego6lnych warstw
nasypu

Badania kontrolne prawidiowoi wykonania poszczegoélnych

warstw nasypu polegana sprawdzeniu:

a) prawidtowaci rozmieszczenia gruntow o adych wiaciwosciach w
nasypie,

b) odwodnienia kadej warstwy,

c) grubaici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania
nalezy przeprowadi nie rzadziej ni jeden raz na 500 Twarstwy,

d) nadania spadkow warstwom z gruntow spoistych wegkiy 5.3.3.1
poz. d),

e) przestrzegania ograniazeokreslonych w pktach 5.3.3.8 i 5.3.3.9,
dotyczicych wbudowania gruntéw w okresie deszczéw i mrazéw

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogéonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogéonasypu polega na
skontrolowaniu zgodrigi wartagsci wskanika zagszczeniadlub stosunku
modutow odksztatcenia z waktwami okrélonymi w pktach 5.3.1.2 i
5.3.4.4. Do bigacej kontroli zagszczenia dopuszczasiparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone
wedtug normy BN-77/8931-12 [9], oznaczenie modut@dksztalcenia
wedtug normy PN-S-02205:1998 [4].

Zagzszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:

- jeden raz w trzech punktach na 100G mwarstwy, w przypadku
okreslenia wartdci |,

- jeden raz w trzech punktach na 200bwarstwy w przypadku okékenia
pierwotnego i wtdrnego modutu odksztatae

Wyniki kontroli zagszczenia robét Wykonawca powinien wpisywa
do dokumentéw laboratoryjnych. Prawidio$¢ozag:szczenia konkretnej
warstwy nasypu lub podta pod nasypem powinnadpotwierdzona przez
Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5.Pomiary ksztattu nasypu
Pomiary ksztattu nasypu obejmugontrok:
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- prawidtowaci wykonania skarp,
- szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania skarp polega na
skontrolowaniu zgodrsgi z wymaganiami dotyezymi pochylé i
doktadndci wykonania skarp, okénymi w dokumentacji projektowej,
SST oraz w pkcie 5.3.5 niniejszej specyfikacji.

Sprawdzenie szeroko korony korpusu polega na poréwnaniu
szerokaci korony korpusu na poziomie wykonywanej warstwasypu z
szerokdcia wynikajaca z wymiarow geometrycznych korpusu, atomych
w dokumentacji projektowe;j.

6.4. Sprawdzenie jakéci wykonania odktadu

Sprawdzenie wykonania odkladu polega na sprawdzagodndci z
wymaganiami okrdonymi w pktach 2 oraz 5.4 niniejszej specyfikaey,
dokumentacji projektowej i SST.

Szczeg6la uwag; nalezy zwréck na:

a) prawidtowas¢ usytuowania i ksztatt geometryczny odktadu,
b) odpowiednie wbudowanie gruntu,
c) wiasciwe zagospodarowanie (rekultywgcpdkiadu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w A-00.00.00.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostg obmiarow jest nT (metr szécienny).

Objetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach szeennych
jako r&nica ogolnej olgtosci nasypow i ogodlnej objosci wykopow,
pomniejszonej o objos¢ gruntdw nieprzydatnych do budowy nasypow, z
uwzgkdnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowego gtk obgtosci
gruntu w stanie rodzimym do aibpsci w nasypie.

Objetos¢ nasypow hdzie ustalona w metrach $eeennych na
podstawie obliczie z przekrojow poprzecznych, w oparciu 0 poziom tmun
rodzimego lub poziom gruntu po useciu warstw gruntow nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w A-00.00.00.

Odbioru dokonuje Kierownik projektu na podstawiesiog jakaci robot
oraz pomiaréw i bada kontrolnych. W przypadku stwierdzenia usterek
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Kierownik Projektu ustali zakres rob6t poprawkowydb wykonania a
Wykonawca wykona je w ustalonym terminie na wiakogzt.

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrei podano w A-

00.00.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmasypéw obejmuje:
prace pomiarowe,
oznakowanie robot,
pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspigj i zatadunek na
srodki transportowe,
transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceigdwania,
wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
zag;szczenie gruntu,
profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,
wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,
rekultywacg dokopu i terenu przylegtego do drogi,
odwodnienie terenu robot,
wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, a epagt ich
rozebranie,
przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych wymaganych w
specyfikacji techniczne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Oemia. Symbole.
Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania préobektgmv

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapiai
biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
Wymagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika
piaskowego
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8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyt

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

CPV 45233142-6
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtecznej (SST)
Sa wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgdanych z
wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i z@gczaniem podta
gruntowego, ktore zostamvykonane w ramach budowy ,Drég
wewretrznych i uksztattowania terenu budowy oczyszczaligkéw w
Scdziszowie, gmina &iziszéw , powgdrzejowski , wojswictokrzyskie” .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jessostana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniurealizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy
wykonywaniu koryta wraz z zagzczeniem i profilowaniem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w A-00.00.0,Wymagania
0golne”

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot

Ogodlne wymagania dotygze robdét podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne”

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygeze sprztu podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania
podiaza powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego
sprztu:
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- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢kie ustawianym
lemieszem; laynier maze dopuyci¢c wykonanie koryta i profilowanie
podiacza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwgskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spet nie mae spowodowa niekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygeze transportu podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne”

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w A-00.0QMIPmagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowarkaryta w planie i
profilu powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach
rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob zaakoeny przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinnonazliwiaé
naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robdét w aghsich nie
wigkszych nk co 10 metrow.

Koryto ma@zna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie
pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad naepmszach lub w
przypadku robét o matym zakresie. Sposob wykonamasi by
zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeiniby
wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacjijgktowej] i SST, tj.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejaskazane przez
Inzyniera.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by
oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze
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5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiy
utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwrkanych z profilowaniem i
zag:szczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni,ptawinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez/hera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

6.2.2.Szeroka¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerok&¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od
szerokdci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROwnaG¢ koryta (profilowanego podia)

Nierébwnaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley
mierzy¢ 4-metrovg fata zgodnie z norm BN-68/8931-04 [4].

Nierébwnaci poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.

Nieréwndaci nie mog, przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigowinny by
zgodne z dokumentagcprojektows z tolerangj + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

R&nice pomedzy rzdnymi  wysokdciowymi koryta lub
wyprofilowanego podiga irzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie
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Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz £ 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub
wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w A-00.00.00/mAgania
ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostiy obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i
odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w A-00.00.00ym\&gania
0golne” .

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdei podano w A-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roaplzamiem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu dradki transportowe i
odwiezienie na odktad lub nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,

- utrzymanie koryta lub podha,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun
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PN-/B-06714- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie

17 wilgotnosci

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padi@rzez
obciazenie plyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowded nawierzchni
planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtecznej (SST)
Sa wymagania ogolne dotyaze wykonania i odbioru robot zgdanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staiienego
mechanicznie, ktore zostawykonane w ramach budowy : ,Drog
wewretrznych i uksztattowania terenu budowy oczyszczaligkéw w
Scdziszowie, gminie &ziszéw , powgdrzejowski , wojswictokrzyskie” .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jessostana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniurealizacji robot
wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad
prowadzenia robot zwkanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego meéxtrae -
jedna lub wgcej warstw zagszczonej mieszanki, ktdéra stanowi warstw
nosna nawierzchni drogowe;.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogoblne wymagania dotygze robét podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne”

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i
sktadowania, podano w A-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.
Tablica 1.
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Wymagania
Kruszywa | Kruszywa -
Lp. | Wyszczegolnienie| naturalne| tamane Zuzel | g adania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasg pomo| zasg pom | zasa pomo
d- | c- d- | oc- | d- c-
nicz | nicza| nicz| nicz | nicz | nicza
a a a a
1 | Zawartd¢ ziarn od2 od2|od2/ od2|od2| od2| PN-B-
mniejszych ni do |{do 12| do | do | do |do 12| 06714
0,075 mm, % (m/m) 10 10 | 12 | 10 -15 [3]
2 | Zawartd¢ PN-B-
nadziarna, ° 10 ° 10 ° 10 06714
% (m/m), nie wgcej -15 [3]
niz
3 | Zawartd¢ ziarn PN-B-
nieforemnych 35| 45 35 40 06714
%(m/m), nie w¢cej -16 [4]
niz
4 | Zawartd¢ PN-B-
zanieczyszcze 1 1 1 1 1 1 04481
organicznych, [1]
%(m/m), nie w¢cej
niz
5 | Wskanik piaskowy od |od 30| od | od BN-
gg@?g{;‘;‘e“rﬁﬁ”ym 30 |do70/ 30 | 30 | | " |64/8931
metod, | lub Il wg gg (;8 gg 01 [26]
PN-B-04481, %
6 |Scieralngé¢ w
bebnie Los Angeleg
a) scieralna¢
catkowita po petnej
liczbie obrotow, nief 35| 45 | 35| 50 | 40 | 50
wiecej niz PN-B-
b) scieralnag¢ 06714
czesciowa po 1/5 30| 40 | 30| 35 | 30 | 35 |-42[12]
petnej liczby
obrotow, nie wgcej
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niz
7 | Nasakliwose, PN-B-
%(m/m), nie w¢cej 25| 4 3 ° 6 8 06714
niz -18 [6]
8 | Mrozoodpornéxg, PN-B-
ubytek masy po 25| 5 10 5110 | 5 10 | 06714
cyklach zamraa- -19 [7]
nia, %(m/m), nie
wigcej niz
? | Rozpad (FJ)6N7?4
krzemianowy rzela-| - - - - 1 3
zawy hcznie, % I?)I7\I[:I;O]
(m/m), nie wecej
niz 06714
-39 [11]
10 | Zawarté¢ PN-B-
zZwiazkéw siarkiw | 1 1 1 1 2 4 06714
przeliczeniu na S§) -28 [9]
%(m/m), nie w¢cej
niz
11 | Wskanik nosnosci
Whes Mie-szanki
kruszywa, %, nie
mniejszy ni: 80| 60 | 80| 60 | 80 | 60 | PN-S-
a) przy 120| - 120| - 120 - 06102
zag:szczeniud = [21]
1,00
b) przy
zagsszczeniud >
1,03
3. SPRZAET

3.1. Ogollne wymagania dotycgce sprztu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w A-00.00.00

~Wymagania ogolne”

3.2. Sprat do wykonania robot

46



Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie powinien wykazaic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasgch w uradzenia
dozupce wod. Mieszarki powinny zapewé@iwytworzenie jednorodnej
mieszanki o wilgotngci optymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych Ilub sgtanych do

zag:szczania. W miejscach trudno dgstych powinny by stosowane

zag:szczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walsbracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne”

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w
warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zaaggniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08
[24].

Transport pozostatych materiatdw powinien odb§sia zgodnie z
wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w A-00.0(V@@magania
0golne”

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotngci
optymalnej nalgy wytwarz& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie
jednorodnej mieszanki. Ze wzglu na Kkoniecznig zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wgpkowaniu powinna
by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania wsfadsob, aby nie
ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.6. Utrzymanie podbudowy
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Podbudowa po wykonaniu, a przed agoiem nasfpnej warstwy,
powinna by utrzymywana w dobrym stanie. zé&# Wykonawca hdzie
wykorzystywat, za zgad Inzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest obowydany naprawd wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napvamiktych
z niewtaciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robot podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne”
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykdna
badania kruszyw przeznaczonych do wykonania ropiedstawd wyniki

tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatbw. Badania tavpny
obejmowa wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywa sie az do
osiagniecia wymaganego wskaika zagszczenia.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez krawmnikow szeroké¢ podbudowy powinna iy
wigksza od szerokoi warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm lub o
wartas¢ wskazan w dokumentacji projektowe.

6.4.3.ROwna¢ podbudowy

Nieréwnaci podiwne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovy tata
lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukashi b
zgodnegdokul?n ntapprojerf(tovxq, zt(%era qi&s %. my by
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w A-00.00.09m\Agania
0golne” 7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostiy obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z
kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ,Wymaganira.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatdei podano w A-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 fpodbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- o0znakowanie robat,
- sprawdzenie i ewentuaimaprawe podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z riagcep
- dostarczenie mieszanki ha miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
- zagszczenie rozionej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych okrdonych w
specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnychpotsztywnych,
IBDIM - Warszawa 1999

49



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.05.01 PODBUDOWA | ULEPSZONE PODLOVE Z GRUNTU

LUB KRUSZYWA STABILIZOWANEGO CEMENTEM
COD CPV 45111230-9

SPIS TRESCI

1
2.

A, TRANSPORT ..ottt ettt et eeeee et e et e et et e et et eeeeeeee e
5. WYKONANIE ROBOT ...ttt et eeeeee ettt eee s e e een e,
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaeghnicznej (SST)as
wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robdt zadanych z
wykonywaniem podbudowy i ulepszonego padt@ gruntu lub kruszywa
stabilizowanego cementem.

1.2. Podstawa opracowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanbewmzujaca
podstaw opracowania jako dokument przetargowy i kontrakt@nzy
Zlecaniu i realizacji robot drogowych dla budow)yDrog wewretrznych i
uksztattowania terenu budowy oczyszczatiekow w Sdziszowie
.aminie §dziszow , pow.gdrzejowski , wojswictokrzyskie” .

1.3. Zakres robot oklych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji adatyzasad prowadzenia
robot zwikzanych
Z wykonaniem:
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Podbudowy i ulepszonego podéoz gruntu stabilizowanego cementem wg
PN-S-96012 [16] na w/wym. inwestycji grum
- 15 cm - Rm=2,5 MPa z mieszanki CBGM 0/16 klasy,&2,0- dla jezdni
Grunty stabilizowane cementem madgy¢ stosowane do wykonania
podbudow zasadniczych, pomocniczych i ulepszonegépa wg
Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych [42].
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cemenjenna lub dwie
warstwy zagszczonej mieszanki cementowo-gruntowej, ktéra po
osiagnigciu wiasciwej wytrzymatdci nasciskanie, stanowi fragment éieej
czesci nawierzchni drogowe.
1.4.4. Kruszywo stabilizowane cementem - miesz&nkszywa
naturalnego, cementu i wody.
2. MATERIALY
2.2. Cement

Nalezy stosowa cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-EN 197-1 [10],
portlandzki z dodatkami wg PN-EN 197-1 [10] lubmiazy wg PN-EN
197-1 [10].

Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 1.

Tablica 1. WHaciwosci mechaniczne i fizyczne cementu wg PN-EN 197-
1:2002[8]

Lp. | Wiasciwosci Klasa cementu
32,5

U

1 | Wytrzymaldc¢ nasciskanie (MPa), po 7 dniach, nig
mniej ni: 16
- cement portlandzki bez dodatkéw

- cement hutniczy 16
- cement portlandzki z dodatkami 16

2 | Wytrzymait@¢ nasciskanie (MPa), po 28 dniach, nia2,5
mniej niz:

3 | Czas wizania:
- pocatek wigzania, najwczaiej po uptywie, min. |60

- koniec wizania, najpéniej po uptywie, h 12
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4 | Statla¢ objetosci, mm, nie wgcej niz 10

2.4. Kruszywa

Kruszywo do warstwy podbudowy zasadniczej powinpetrsa

wymagania WymagaTechnicznych WT-5 [40] oraz wymagania ctome

w normie PN-EN 13242 [27]. Skladowanie kruszywa pme odbywé si¢

w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem
z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.5. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszgementem i
ewentualnie do piegnacji wykonanej warstwy powinna odpowiada
wymaganiom PN-EN 1008:2004 [10].
3. SPRET

Wymagania dotycee sprztu podano w SST D-04.05.00 ,Podbudowy i
ulepszone podie z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi. Wymagania ogolne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyce transportu podano w SST D-04.05.00 ,,Podbudowy
i ulepszone podiee z gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi. Wymagania ogéine”
5. WYKONANIE ROBOT
5.2. Warunki przysipienia do robot

Podbudowa z gruntu lub kruszywa stabilizowanegoentem nie me
by¢ wykonywana wtedy, gdy podie jest zamarzgie i podczas opadéw
deszczu. Nie naky rozpoczyné stabilizacji gruntu lub kruszywa
cementem, jeeli prognozy meteorologiczne wskazua maliwy spadek
temperatury porej 50C w czasie najliszych 7 dni.
5.4. Projektowanie mieszanek
Procedura projektowania powinna¢klggodna z WT-5 [40].
Sktad mieszanek projektujezsie wzgédu na wytrzymat& nasciskanie
prébek (System |), zagzczonych metadProctora wg PN-EN 13286-50
[38] w formach walcowych H/D = 1. Klasy wytrzyma& przyjmuje s¢ wg
tablicy 4.
Wytrzymata¢ nasciskanie Rc okrdonej mieszanki oznaczona z godnie

PN-EN 13286-41 [39] powinna bydéwna lub wgksza od wytrzymakzi na
sciskanie wymaganej dla danej klasy wytrzynsatgpodanej w tablicy 4.
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Tablica 4. Klasa wytrzymadgi.

Wytrzymatai¢ nasciskanie po 28 dniach, MpaKlasa
Wytrzymatai¢ charakterystyczna Rc wytrzymatdici
Probki walcowe Probki walcowe

H/Da=2,0 H/Da=1,0b

1,5 2,0 C1,5/2,0
8,0 10,0 C 8/10

5.10. Pie¢gnacja warstwy z gruntu lub kruszywa stabilizowaneg
cementem

Zasady pielgnacji warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego
cementem podano w SST D-04.05.00 ,Podbudowy i alapes podiae z
gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydiganymi.
Wymagania ogolne” pkt 5.5.

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jaka robot podano w SST D-04.05.00
.,Podbudowy i ulepszone podie
z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami rguicznymi.
Wymagania ogélne”.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru rob6t podano w SST D-04.05.0@hRadowy i
ulepszone podie z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi. Wymagania ogolne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru rob6t podano w SST D-04.05.0@iRdowy i ulepszone
poditaze z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwamiifaulicznymi.
Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m2 podbudowy i ulepszonegogzadt gruntéw lub
kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi pheje:

a) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszynesjoiwowych w
mieszarkach:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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- oznakowanie robdt,

- dostarczenie materiatow, wyprodukowanie mieszajgfitransport na
miejsce wbudowania,

- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwieei@nowadnic oraz innych
materiatéw i uradzer pomocniczych,

- roztazenie | zagszczenie mieszanki,
- pielegnacja wykonanej warstwy
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji technicznej,
10. PRZEPISY ZWAZANE
Normy i przepisy zvezane podano w SST D-04.05.00 ,,Podbudowy i

ulepszone podie z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi. Wymagania ogolne”
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SZCZEOLOWASPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 05.03.23

NAWIERZCHNIA
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

COD CPV 45233220-7
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtecznej (SST)
Sa wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgdanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonpwe

w ramach budowy : ,Drég wewitrznych i uksztattowania terenu budowy
oczyszczalnéciekdw w fdziszowie ,gminie &1ziszéw , pow.
jedrzejowski , wojswietokrzyskie” .

1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniaalizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad
prowadzenia robot zwzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki
brukowej betonowej.

Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadaaivierzchni:
- drog i ulic lokalnego znaczenia,

- parkingéw, placéw, wjazdéw do bram i gaya

- chodnikéw,

- 1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzanaterie metod
wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztattdagevarstwowa lub w
dwoch warstwach patzonych ze saptrwale w fazie produkciji.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

57



2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i
sktadowania, podano w A-00.00.00 ,Wymagania ogalne”

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowékikosikowej
w budownictwie drogowym jest posiadanie aprobatihmécznej.

2.2.2.Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna By warta, bez rys,gknic¢, plam i
ubytkow.

Powierzchnia gérna kostek powinnathgwna i szorstka, a
krawedzie kostek réwne i proste, vekhiecia nie powinny przekracza
- 2 mm, dla kostek o gruboi < 80 mm,

- 3 mm, dla kostek o gruko > 80 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

W kraju produkowaneaskostki o dwéch standardowych wymiarach
grubaci:
- 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przezmych do ruchu
pieszego
- 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynosz
- nadlugdcit 3 mm,
- na szerokgci +3 mm,
- na grubdci+ 5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju saary, ceglany,
klinkierowy, grafitowy i bazowy.

2.2.4.Wytrzymalai¢ nasciskanie

Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniaclrednio z 6-ciu kostek) nie
powinna by mniejsza ni 60 MPa.

Dopuszczalna najpsza wytrzymatéc pojedynczej kostki nie
powinna by mniejsza ni 50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10
kostek).

2.2.6.0dporna¢ na dziatanie mrozu
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Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by
badana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [2].

Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavmaaia i
odmraania probek jest wystarcaap, jezeli:
- prébka nie wykazujegkniec,
- strata masy nie przekracza 5%,
- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaé

prébek nie zameanych nie jest veksze nk 20%.

2.2.7.Scieralng¢

Scieralngé kostek betonowych oké®na na tarczy Boehmego wg
PN-B-04111 [1] powinna wynoShie wigcej niz 4 mm.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne”

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowe;j

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkoguje s¢
recznie.

J&li powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztalt i
kolor, mazna stosowa&mechaniczne uszlzenia uktadajce. Uradzenie
sktada st z wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgtago do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejscetiztenia. Uradzenie
to, po skaczonym uktadaniu kostek, maoa wykorzysta do wymiatania
piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka sz@atk

Do zagszczenia nawierzchni stosuje giibratory ptytowe z ostan
z tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku @ stosowamechaniczne
urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynieki#vneznikach.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne”

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
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Ogolne zasady wykonania robot podano w A-00.0(V@@magania
ogolne” pkt 5.

5.2. Podiage

Podtaze pod utgenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych
maoze stanowd grunt piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o WB5

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania padenie
nawierzchni z kostki brukowej powinien dygodny z dokumentag]
projektowa.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostekdnych
maozna stosowakrawezniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6]
lub inne typy krawznikdéw zgodne z dokumentagprojektows lub
zaakceptowane przezzyniera.

5.5. Podsypka

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigrdie w
granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powiby zwilzona wod,
zag:szczona i wyprofilowana.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét, Wykonawca powinien sprawgzi
czy producent kostek brukowych posiada atest wyredpykt 2.2.1
niniejszej SST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinagiac od
producenta wynikéw biacych bada wyrobu nasciskanie. Zaleca sj aby
do badania wytrzymaigi nasciskanie pobier@6 probek (kostek) dziennie
(przy produkciji dziennej ok. 600Tpowierzchni kostek ufmnych w
nawierzchni).
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Poza tym, przed przygiieniem do robét Wykonawca sprawdza
wyrob w zakresie wymagapodanych w pkt 2.2.2 1 2.2.3 i wyniki bada
przedstawia liynierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.Nieréwndaci podtuzne

Nieréwnaci podiuzne nawierzchni mierzone #gliub planografem
zgodnie z norrp BN-68/8931-04 [8] nie powinny przekra&z@,8 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny agodne z
dokumentagj projektows z tolerancj + 0,5%.

6.4.3.Niweleta nawierzchni

Rdéznice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi
projektowanymi nie powinny przekragza 1 cm.

6.4.5.Grubas¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédigpodsypki nie
powinny przekraczat 1,0 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w A-00.00.09m\Agania
0golne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonane;
nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j.

8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w A-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej
obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- przygotowanie podiea (ewentualnie podbudowy),
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie podsypki,
- utozenie i ubicie kostki,
- wypetnienie spoin,
- przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikaciji
technicznej.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D -08.01.01
KRAW EZNIKI BETONOWE

COD CPV 45233253-7
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikaghtecznej (SST)
Ssa wymagania dotyce wykonania i odbioru robét zgdanych z
ustawieniem krawznikow betonowych, w ramach : ,Drog wewtrenych i
uksztattowania terenu budowy oczyszczatiekow w fdziszowie
,gminie §dziszow , pow.gdrzejowski , wojswictokrzyskie” .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jestostasa jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniurealizacji robét
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad
prowadzenia rob6t zwzanych z ustawieniem kraanikow:
- betonowych na tawie betonowej z oporem
- betonowych wtopionych na tawie betonowej,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe
ograniczagce chodniki dla pieszych, pasy dae#, wyspy kierujce oraz
nawierzchnie drogowe.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i
sktadowania, podano w A-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

2.2. Stosowane materiaty
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Materialami stosowanymas
- krawezniki betonowe,
- piasek na podsypk do zapraw,
- cement do podsypki i zapraw,
- woda,
- materiaty do wykonania tawy pod kramiki.

2.3.1.Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia Sk nastpujace typy
kraweznikow betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.

2.3.2.Rodzaje

W zalenosci od ksztaltu przekroju poprzecznego rozid sk
nastpujace rodzaje krawznikbw betonowych:

- prostokitnescicte - rodzaj ,a”,
- prostokitne - rodzaj ,b".
2.3.4.Gatunki

W zalenosci od dopuszczalnych wad, uszkofiz&rawezniki
betonowe dzieli sina:
- gatunek 1 - G1,
- gatunek 2 - G2.

Przykiad oznaczenia krawanika betonowego ulicznego (U),
prostokitnego (b), jednowarstwowego (1) o wymiarach 12 xx1B00 cm,
gat. 1: Ub-1/12/15/100 BN-80/6703/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztalt kravgznikow betonowych przedstawiono na rysunku 1, a
wymiary podano wtablicy 1.

Wymiary kraweznikow betonowych podano w tablicy 1.

Dopuszczalne odchytki wymiarow krawnikbw betonowych
podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,a”

66



I

h
It

i
I

ar

b) kraweznik rodzaju ,b”

Pl

Rys. 1. Wymiarowanie kragnikdw

SOTTY
-,f ,/'/
2°
R
YL
’// “-
A
'/ [
7
1, .
Lisx

!
"
i
1
It

b

J $
}

Tablica 1. Wymiary krawznikéw betonowych

Typ Rodzaj |Wymiary kravgznikow, cm

krawezni | krawezni | | b h C d r

ka ka
20 |30 |min.3 |min. 12

v ? 100 15 max. 7 |max. 15 1.0
15 |20

D b 100 (12 |25 |- - 1,0
10 |25

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kekgwikow betonowych
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2.4.3.Skladowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skladowiskach
otwartych, posegregowane wedtug typow, rodzajowniad, gatunkow i
wielkosci.

Krawgzniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podktadek i
przektadek drewnianych o wymiarach: gréd@®,5 cm, szerokd 5 cm,
dtugas¢ min. 5 cm weksza nk szeroké¢ kraweznika.

2.4.4.Beton i jego sktadniki
2.4.4.1 Beton do produkcji kragznikow

Do produkcji krawznikdw nalery stosowa beton wg PN-B-06250
[2], klasy B 25 i B 30. W przypadku wykonywania Wrgnikow
dwuwarstwowych, goérna (licowa) warstwa krgawikOw powinna by
wykonana z betonu klasy B 30.
Beton uyty do produkcji krawznikbw powinien charakteryzowa
sie:
- nasikliwoscia, poniej 4%,
- $cieralngcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@n 4
mm,
- mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z norm PN-B-06250
[2].
2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim
klasy nie niszej n¢ ,,32,5” wg PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinno¢bygodne z BN-88/6731-08
[12].

2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].

Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpiecaaych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z  kruszywanmnych
asortymentow, gatunkéw i marek.

2.4.4.4\Woda

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadé wymaganiom PN-B-
32250 [11].
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2.5. Materiaty na podsyple i do zapraw

Piasek na podsygpkcementowo-piaskoav powinien odpowiada
wymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy cementovaskopwej PN-B-
06711 [4].

Cement na podsygpk do zaprawy cementowo-piaskowej powinien
by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej 82,5”, odpowiadajcy
wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiad& wymaganiom PN-B-
32250 [11].

2.6. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod krawniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg PNM&50 [2],
ktorego sktadniki powinny odpowiadlavymaganiom punktu 2.4.4,

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacgfnpa gogco,
powinna odpowiada wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty
technicznej.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne”

3.2. Sprat

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gokiywania
podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne”

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
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Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w A-00.00\@§magania
0golne”

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z
uwzgkdnieniem w szerokwi dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddgyowinien
wynosk co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno li&yzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.3.Lawa betonowa

tawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonsje bez
szalowania, przy gruntach sypkich nglastosowd szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonujeg¢sw szalowaniu. Beton
rozécielony w szalowaniu lub bezgednio w korycie powinien Ry
wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa zgodnie z
wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym najestosowa co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiezmasg zalewowvs.

5.4.4. Wypetnianie spoin

Spoiny krawznikdw nie powinny przekraczaszerokdéci 1 cm.
Spoiny naley wypetlnic zwirem, piaskiem lub zapraw cementowo-
piaskows, przygotowaa w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krganikow
zapraw cementowo-piaskoav stosuje i wytacznie do krawznikow
ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny krawznikdw przed zalaniem zaprawnalezy ocz)sCi¢ i
zmy¢ wodh. Dla zabezpieczenia przed wptywami temperaturywkzaiki
ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i 0 spbinzalanych
zapravg nalezy zalew& co 50 m bitumiczg mas zalewowa nad szczelip
dylatacyjm tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w A-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w A-00.00.00/mAQgania
ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarows jest m (metr) ustawionego kramnika
betonowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w A-00.00.00ym\&gania
0golne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagajojektows,
SST iwymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
wykonanie koryta pod tagy
wykonanie fawy,
wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdei podano w A-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m kragnika betonowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,
- wykonanie koryta pod tagy
- ew. wykonanie szalunku,
- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki,
- ustawienie krawznikbw na podsypce (piaskowej lub cementowo-
piaskowej),
- wypelnienie spoin kragznikow zapraw,
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- ew. zalanie spoin magalewow,

- zasypanie zewgtrznejsciany kraweznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie baflai pomiaréw wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10.2. Inne dokumenty

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgrEprojekt -
Warszawa, 1979 i 1982
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikaghtecznej (SST)
Sa wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgaanych z
humusowaniem skarp i obsianiem tsaw

1.2. Zakres stosowania SST

(SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowpyy
realizacji robot dotyceych budowy: ,Drég wewgtrznych i
uksztattowania terenu budowy oczyszczatmekow w fdziszowie
,gminie fdziszéw , pow.qgdrzejowski , wojswictokrzyskie” .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiadeq wiaciwosci zapewnigce
roslinom prawidtowy rozwo;.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i
skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna
p05|ada nastpujace charakterystyki:
ziemia rodzima - powinna Bydjcta przed rozpoeziem robot
budowlanych i zmagazynowana w pryzmach nie przekjacych 2 m
WYysoKkaci,
- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonalaa lpudowy - nie
moaoze by zagruzowana, przefoicta korzeniami, zasolona lub
zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Nasiona traw



Nasiona traw najegciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z
nasion ra@nych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna h@znaczony procentowy skiad
gatunkowy, klas, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana,
zdolnas¢ kietkowania.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” .

3.2. Sprzt stosowany do wykonania zieleni drogowe;j

Wykonaweca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien
wykaza sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadansavmikow,
- kosiarki mechanicznej do pigjnacji trawnikow,
- sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychgsdsiennicowej,
koparki),

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MMROO
~Wymagania ogolne”

5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycce wykonania trawnikow

Wymagania dotycgce wykonania robot zweanych z trawnikamias
nastpujace:
- teren pod trawniki musi ldyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze
- przy wymianie gruntu rodzimego na zienuirodzajna teren powinien
by¢ obnizony w stosunku do gazonéw lub kramikéw o ok. 10 cm -
jest to miejsce na ziemurodzajma (oK.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
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Ogolne zasady kontroli jako robot podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polegaspaawdzeniu:
- 0oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysicze
~ okreilenia ilosci zanieczyszcze(w ),
- pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena zwatk,
- wymiany gleby jatowej na ziemiurodzajm z kontrok grubgci warstwy
rozécielonej ziemi,
- ilosci rozrzuconego kompostu,
- prawidiowego uwatowania terenu,
- zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dukatacji
projektowej,
- (Qestasci zasiewu nasion,
- prawidtowej czstotliwasci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,
- okreséw podlewania, zwtaszcza podczas suszy,
- dosiewania ptaszczyzn trawnikdw o zbyt malkggtgsci wykietkowanych
zdziebet trawy.
Kontrola robot przy odbiorze trawnikow dotyczy:
- prawidiowej gstdsci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
- obecndci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0M®O0
~Wymagania ogolne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw

mozna korzysté z dowolnychsrodkéw transportowych przeznaczonych do
przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania
ogolne”
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”

6.2. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zakzeniu robo6t podano w tablicy 2.

6.4.1. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne powinny dygodne z dokumentagcprojektows, z toleranci
* 1%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWVymagania ogolne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdélne”
pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoruzédi wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsei podano w SST D-M-00.00.00

~Wymagania ogoélne”

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fitob6t obejmuije:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- o0znakowanie robot,

- dostarczenie materiatu uzupehazggo,

- roztozenie materiatu,

- zagszczenie

- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w
specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. NORMY
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